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А а .    а     к       з а ,  как  а     к   к   а а     
а а     а  ка   к         з а   к .    к  

а а а   а  а :    –  а а     к   з    а   , 
  а     к   к   а а,   –  а а     з а   а 

к    к к     к   а к   а.  к     а  а   ‐
  ж     жа   а   з   frasaco,    к а   к а,      а а за  ка а 

  ,    а           к   ка       а  3D  ка а. 
з   а     к   к  з       а.  Ка     к  
к  а а   з     каза       к   к   к .  а     к  
а  к      ж         ка    а,     к   а  к    

  а а   а     а  а.    з а а   а     каза ,    а ка   а за   к   а а 
а  ка     к   к  к . 
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Abstract. The paper is devoted to the experiment, the purpose of which is to learn how random angular misalignments of the hands 
of a doctor during the odontoceridae affect on the quality of the side surface of the resulting stump. The experiment is considering two cas‐
es: first – odontoceridae by the method without the use of special means of preventing accidental angular deviations of the hands of the 
doctor, the second – odontoceridae using devices of control and correction of angular deviations of dental tool. The experiment was con‐
ducted on phantom models of the lower jaw contains a set of teeth frasaco. At the end of the experiment, to analyze the quality of the result‐
ing surfaces, two phantom models were placed in the optical scanner and received two 3D scan. Comparison of angular deviations of the 
walls teeth relative to the reference pin was carried out. The quality of the surface of the lateral walls of the prepared teeth was shown the 
color field to the side wall of the stubs. Minimum angular deviation segment of the wall was marked with the same color as the wall of the 
reference pin. With increasing convergence of a segment of the wall color it becomes different from the color of the pin. Mechanical stabili‐
zation of the hands of doctors improves the quality of the surface of the side wall of the stump. 

 Key words: odontoceridae, angular misalignments of dental instrument. 
 

        к а   ё   ‐
к   к к        
а   к        к   а а  

з а.      а   ж       з  ‐
 –  а а   к   к  а а ‐

 з а.  а а   к  к   а   а ‐
  а ёж   а к   к   к к .  ‐

      а  ак к   ж   а а   а  , 
  ка   к к   з  за    
а а      а    ж   а    

 [1‐3,5,6].  
ак     а     а     аё   ‐

а   к ,    за а   а . 
  а   а а ,  а     ж  
    жа   а     а а  

  к а   к       .  ка а  к  а‐
а а     ж       аз‐

  а ,  а     ж   з а   к ‐
   к .    а   а   ж  

аз   к а     а     , как    к ‐
    а     а а‐

,     з а  к    3°   10° [4,6]. 
  ак к  ж   а   а , к а   к ‐
  к к      29º [6].  
а а       а .     
а     а     а  ка   зак ‐

    ё     ж       Frasaco.   
а   ж     а  44   46 з .  а  з ‐

а ка а    за к а         , 
а     а а  (  1).  
 

 
 

. 1. У а ка    а 
 

Ка а  а  зак а  а  ё   ж   к ‐
а  а  ж       ж а  а    

( а    а а ).  
к         а а :  

1. а а  44, 46  з     к   ‐ а  ‐
а  к . 

    а а   а   ‐
    а      ‐    а ‐

а   з   ж а  а а         а. 
а  ж       а   а к ‐
а   ,  а  ак  ж     а    

а      а а   з   а   к ‐
а   ак       з а   . 

2. а а  44, 46 з       ‐
а к    к к   х  к   а ‐
к   а  (УККУ )  а   а ка 
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 ка к  УККУ      

а  а   online  а   а       ‐
ж     а а         а 
а  з . 

  к а      а а   ‐
    а . 

з а       ж .    з а   ‐
  к а        : 
1.   жа а  44, 46  з ,  а а  

  к   ‐ а  а  к  ( . 2); 
2. ,  жа а  44, 46 з ,  а а  

  з а  УКК  (  3).  
  а а         ‐

к  3D  ка  Roland lpx 60.    з а   ка а  
     3D  .  з аж   ж   ‐
    ка а   каза   а  . 2   3. 

  а     к   к  к ‐
  з     а а   з а  
з ж ,  а     ‐
а   а    а а за  ка а  3D   

.  а а   а 3D Tool V9  з   а‐
          ,    а к ‐

  за         как       за а  
  а   к   а   а. За за а   , 
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. 2.  а а  44, 46 з     к   ‐ а  а  к  
 

 
 

. 3.  а а  44, 46 з     з а  УККУ  
 

х   к х  к  з     а ‐
а     з а   к   ‐ а  а  к . 
 

 
 

.4.  ё    44, 46 з     ‐     к : 
 А –  ё а    46 з а      . 

 B –  ё а    44 з а      . D –   
. C –  а       ка  

 

 
 

. 5.  з а    44, 46 з     ‐     к : 
А –  з а а    46 з а      .  

B –  з а а    44 з а      . D –   
. C –  а       ка  

 

 
 

. 6. Яз    44, 46 з     ‐     к :  
A –  з а    46 з а      . B –  з а  

 44 з а      . D –    .  
C –  а       ка  

 

 
 

. 7.  а    44, 46 з     ‐     к : 
A –  а а    46 з а      .  
B –  а а    44 з а      .  

D –    . C –  а       ка . 
 

з  ё   а   ,    ак а ‐
    к   а   а    ‐

  44,  46  з     а     150.  У   ‐
к   ё         а    
100.  а а           90.  а а  

 44, 46 з      к а а    3   50.  
х   к х  к  з     а ‐

а     з а  УККУ И.  
 

 
 

. 8.     44, 46 з     з а  
УККУ : 1 –  а    46 з а      . 

2 –  а    44 з а      . 
 3 –    . 4 –  а       ка  
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. 9.  з а    44, 46 з а    з а  
УККУ : 1 –  з а а    46 з а      .  
2 –  з а а    44 з а      . 3 –   

. 4 –  а       ка  
 

 
 

. 10. Яз    44, 46 з     з а  
УККУ : 1 –  з а    46 з а      .  
2 –  з а    44 з а      . 3 –   

. 4 –  а       ка  
 

 
 

. 11.  а    44, 46 з     з а  
УККУ : 1 –  а а    46 з а      ; 
 2 –  а а    44 з а      ; 3 –   

; 4 –  а       ка  
 

А а з  к     44,  46  з   каза  
а     к      5‐70     
к   . 

: 
1. з  а   а   ж   ‐

ж ,    к а     к     а     з ‐
а   УККУ     а а,    к а   ‐

 к ,      з а   а ‐
а       к а  к .  а  а   а ‐

  а   ж   ж ,    з а  

кк       а а   а  ка  
к     к ,  а   ё        « ‐

»,      а   ж   каж   а 
ка   а к       к а   ‐
ё   к  к к . 

2. ж    а а за  ж   а   ‐
а         а ‐

а     з а       а а .  
3.         а а  

ж   аз а     а а   з а     ‐
,  а   а     к   ‐

а,    з а   а а к     а а к   ‐
  а а . 
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